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Série MHY2

Garra Pneumatica Angular 180°

Codificacao

MHY2

|I
|H

Série

25 -
10 16

Acéo
D: Dupla acdo

20

25

Especificacao

10 |

Diam. (mm) | 6 |

16 | 20 | 25

Tamanho da Rosca M3x0.5 M5x0.8
Acdo Dupla agédo

Fluido Ar filtrado

Pressdo de trabalho 2~7 Bar

Pressdao Max. 10 Bar

Temperatura -10°~60°C

Lubrificacdo N&o necessario

Abertura (2 lados)

Retencao (Nm)

Lado de Lado de
Abertura Fechamento
MHY2-10D 10 0.16
i MHY2-16D 16 0.54 . .
Dupla acgo MHY2-20D 20 1.10 180 3
MHY2-25D 25 2.28




Série MHY2

Garra Pneumatica Angular 180°
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Série MHY2

Garra Pneumatica Angular 180°
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Série MHY2

Garra Pneumatica Angular 180°
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Série MHY2

Garra Pneumatica Angular 180°
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